
1

MTCW 温控器用户手册

版本号 V1.1

归档时间 2024.5



2

深圳市麦格米特控制技术有限公司为客户提供全方位的技术支持，用户可以与就近的麦格米
特控制技术有限公司的代理商或者技术服务中心联系，也可直接与公司总部联系。

版权所有，保留一切权力，内容如有改动，恕不另行通知。

深圳市麦格米特控制技术有限公司

地址：深圳市南山区科技园北区朗山路紫光信息港B座5楼
电话：400-666-2163 ，（86）0755-86600500
传真：(+86)0755-86600999
邮编：518067
公司网址：www.megmeet.com

http://www.megmeet.com




4

目录

第一章 产品介绍....................................................................................................................................... 6

1.1 外观结构及安装尺寸.....................................................................................................................6

1.2 端子说明............................................................................................................................................7

1.3 指示灯说明....................................................................................................................................... 9

1.4 技术参数............................................................................................................................................9

第二章 安装接线.....................................................................................................................................11

2.1 机械安装......................................................................................................................................... 11

2.2 连线...................................................................................................................................................12

第三章 通讯与组网................................................................................................................................ 16

3.1Modbus 通讯协议......................................................................................................................... 16

3.2 以太网..............................................................................................................................................17

第四章 功能说明.....................................................................................................................................18

4.1 输入类型选择................................................................................................................................ 18

4.2 温度设定值.....................................................................................................................................20

4.3 控制输出周期设定.......................................................................................................................20

4.4 控温对象特征................................................................................................................................ 20

4.5 控制方式......................................................................................................................................... 21

4.6 PID 组...............................................................................................................................................23

4.7 控制算法........................................................................................................................................ 23

4.8 区域 PID......................................................................................................................................... 24

4.9 自整定..............................................................................................................................................24

4.10 省能源时间比例......................................................................................................................... 26

4.11 操作量分支输出........................................................................................................................28

4.12 多段设定功能..............................................................................................................................30

4.13 特性设置.......................................................................................................................................31

4.14 告警功能.......................................................................................................................................33

4.15 测量值（PV）异常时的操作量输出...................................................................................38

4.16 CT（电流互感器）输入...........................................................................................................38

第五章 MTCW 温控助手使用说明....................................................................................................44



5

5.1 安装向导......................................................................................................................................... 44

5.2 新建工程......................................................................................................................................... 45

5.3 添加站点......................................................................................................................................... 46

5.4 通讯设置......................................................................................................................................... 46

5.5 界面介绍......................................................................................................................................... 47

5.6 上载密码......................................................................................................................................... 52

5.7 隐藏 PID...........................................................................................................................................53

第六章 运行检查.....................................................................................................................................54

6.1 例行检查......................................................................................................................................... 54

6.2 故障检查......................................................................................................................................... 54

第七章 参数地址.....................................................................................................................................55



6

第一章 产品介绍

MTCW 温控器是麦格米特开发的多路高精度温控产品，适用于温度控制的各种场合。
其主要特点是兼容热电偶和热电阻，测温精度高，功能丰富，用户使用方便。本章介绍了
MTCW 的外观结构、安装尺寸、部件和技术参数。

MTCW 的用户端子如图 1-1 所示

图 1-1 MTCW 外形结构图
MTCW 安装尺寸如图 1-2 所示

图 1-2 MTCW 安装尺寸图（单位：mm）
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MTCW 系列部分端子如下图所示：

图 1-3 MTCW-08-CT 用户端子图 图 1-4 MTCW-08-NTT 用户端子图

图 1-5 MTCW-08-NV 用户端子图 图 1-6 MTCW-12-NT 用户端子图

图 1-7 MTCW-16-NN 用户端子图
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指示灯说明见表 1-2
表 1-2 指示灯说明

名称 状态 说明

PWR 亮 24V 电源接通

灭 24V 电源未接通

RUN 快闪（10Hz～
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类型 N －100℃～1200℃（－148℉～2192℉）

类型 T －200℃～300℃（－328℉～572℉）

类型 R 0℃～1600℃（32℉～2912℉）

类型 S 0℃～1600℃（32℉～2912℉）

类型 B 400℃～1800℃（752℉～3272℉）

Pt100 －150℃～600℃（－238℉～1112℉）

JPt100 －150℃～500℃（－238℉～932℉）

Cu100 －30℃～120℃（－22℉～248℉）

Cu50 －30℃～120℃（－22℉～248℉）

Ni120 －80.0℃～280.0℃（－112.0℉～536.0℉）

NTC 0℃～150℃

精度

热电偶 满量程±0.3％，环境温度补偿误差<=2℃

热电阻 输入范围±0.5％

NTC ±0.5％输入范围

隔离
采样通道与电源间隔离，采样通道与输出隔离，通道与通
道之间不隔离

ɼ

ɼ

ɻ ɻ ɻ ɻ ɻ ɻ ɻ

ɻ

端子头型号 数量

3.5mm 间距 6pin 插头 1

3.5mm 间距 12pin 插头 4

5.08mm 间距 2pin 插头 1

5.08mm 间距 3pin 插头 1
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第二章 安装接线

本章介绍了 MTCW 的安装和接线。

安 W了MT安线 的W线的了MTW
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具体的安装步骤如下：
1．将 DIN 槽水平固定于安装背板上；
2．将模块底部下方的 DIN 槽卡扣拔出；
3．把模块挂到 DIN 上；
4．将卡扣压回原位，锁住模块；
5．最后再将模块的两端用 DIN 槽卡档件固定，避免左右滑动。

对于可能存在较大冲击的场合，则可采用螺孔安装方式，如图 2-3 所示。用固定螺丝经 MTCW
外壳的两个Ф4 螺孔将模块固定在电气柜的背板上，ⴀṹ

4

-” "` 7b
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推荐

推
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2．以 RS485 方式接入 Modbus 主站系统。通过通讯线缆连接 MTCW 的 RS485＋和 RS485
－端子到 Modbus 主站系统。

ɼ
ɼ

ɼ
ɼ

ɼ
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第三章
通讯与组网

在 MTCW 的安装接线完成后，用户还需对 MTCW进行参数设置。

MTCW 型号支持 Modbus 从站协议

支持 RTU 方式，可采用 9600 、19200

、
38400 、115200 四种波特率，并可任意组合帧格式。

支持三种功能码。如表 3 -1 所示。最长可连续操作 50 个 BFM

单元（
RTU）。

表
3 -1 功能码表

功能码 功能码说明

03 读多个寄存器（BFM）

06 写单个寄存器（BFM）

16 写多个寄存器（BFM）

在上电之前，需通过从站地址旋钮和拨码开关设定其从站地址和工作方式。上电后在更改时，
从站地址和通讯格式将在下次上电时才有效。 Modbus 地址设定旋钮和拨码开关的位置如图
3-1 所示。

图 3-1拨码开关说明

C OM1默认参数为 38400，1 位停止位，奇校验。MTCW-16-NN 型号做主站使用，其他型

号均做从站使用。MTCW-16-NN

型号做主站时只可

与 MEVW 远程 IO 连接通讯，此时 MEVW
远程 IO 作为控温时的数据输出。
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MTCW 以太网可以在网口设置中配置。配置界面如图 3-2 所示。

图 3-2 网口设置

MTCW 做 TCP 服务器，PC 做 TCP 客户端。配置如图 3-3。

图 3-3 TCP 服务器配置

ɼ
ɼ
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5 5 K 型热电偶，输入范围：－148.0～2192.0℉

6 6 J 型热电偶，输入范围：－100.0～200.0℃

7 7 J 型热电偶，输入范围：－100.0～400.0℃

8 8 J 型热电偶，输入范围：－100.0～600.0℃

9 9 J 型热电偶，输入范围：－148.0～752.0℉

10 10 J 型热电偶，输入范围：－148.0～1112.0℉

11 11 E 型热电偶，输入范围：－100.0～200.0

℃11
11E 型热电偶，输入范围00.0～850.0℃1111E

型热电偶，输入范围：－

148.0～1562.0℉11110型热电偶，输入范围：－100.0～1200.0 ℃15
15

0型热电偶，输入范围：－
148.0～2192.0℉1616

0型热电偶，输入范围：－
200.0～200.0℃17
17

0型热电偶，输入范围：－200.0～
200.0

℃18180型热电偶，输入范围00.0～200.0℃19190型热电偶，输入范围：－228.0～400.0℉29290型热电偶，输入范围：－228.0～572.0℉29
29

0型热电偶，输入范围00.0
～
572.0℉
21
21

～型热电偶，输入范围00.0～
1400.0℃
2121～型热电偶，输入范围022.0～2912.0℉2121～型热电偶，输入范围00.0～1400.0℃2525～型热电偶，输入范围022.0～2912.0℉2626潒材10～，输入范围：－50.0～150.0℃2727潒材10～，输入范围：－150.0～400.0℃28
28

潒材10～，输入范围：－228.0
～

200.0℉28
28

潒材10～，输入范围：－228.0
～

1112.0℉28
28潒材10～，输入范围：－50.0～150.0℃2929潒材10～，输入范围：－150.0～500.0℃21
21潒材10～，输入范围：－228.0～ 200.0℉21
21潒材10～，输入范围：－228.0
～
922.0
℉
21
21

抜က潒10～，输入范围：－20.0～120.0
℃
25
25

抜က潒10～，输入范围：－20.0～248.0
℉26
26抜က潒5～，输入范围：－20.0～120.0 ℃2727抜က潒5～，输入范围：－20.0～248.0 ℉282829
，输入范围：－80.0
℃～280.0℃
28
2829，输入范围：－112.0℉
～ 522.0℉4848潒10～ ，输入范围0150.0～200.0℃4949～ 更䈂ᗳ戂嗳∂嗳⼡0400.0～1400.0℃41
41～更䈂ᗳ戂嗳∂嗳⼡0752.0～2272.0℉ 41

41～型热电偶，输入范围0100.0～400.0℃4141～型热电偶，输入范围0100.0～400.0℃4545～ 型热电偶，输入范围0100.0～400.0℃4646～型热电偶，输入范围0100.0～1200.0℃4747～型热电偶，输入范围0℃148.0～2192.0℉
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48 48 T 型热电偶，输入范围：-200.0～400.0℃

49 49 T 型热电偶，输入范围：-328.0～752.0℉

说明：摄氏℃（Celsius）＝5/9×（华氏℉（Fahrenheit）－32）

表 4-2 NTC 模式说明

序号 模式值（十进制） 意义

1 1 NTC3960-10K，范围：0.0~150.0℃

2 1 NTC503AP2-50K，范围：0.0~150.0℃

说明：NTC 模式为机型固定，如 MTCW-08N1-NTT 为固定 10K-NTC 输入，只能选择无
输入或 NTC3960-10K 输入。

ɼ
ɼ

ɼ

根据输入类型，设定各通道温度控制的设定值，其单位依据输入类型来确定，当模式是摄氏
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当测量值大于温度设定值时控制输出设定为 OFF，而当测量值小于温度设定值时控制输出设
定为 ON。设定 ON/OFF 控制死区即调节灵敏度可防止输出反复 ON/OFF 变化。

调节灵敏度设置（ON/OFF 模式有效）

目录名 组名 杲F

^’  ù

杲值时㉐

:z�;

#�

调

(�2P Q%-¥ Z½ Nm o�

调 儀 时 ㉐ 儒⸀调调 ⬀
+ oÙ oÙ调儐⬀"Ì"|o�.gr 4ü

gr

[�

Q$o ø

.gr[�^’^’gr^’o�`

gr

gr?t"î e1 �;

#�#�

[� QV

目 名目目

F输
目

值时 调 节死值
名

调 儗复2P Q%
#�

"}o�

调 儥 时调 儳⸀调 儥 区漜调 儥 区漙杲扐F 调 儥输调 调 儳OFF死̂’ �;时≽设制儢戏昀值制止输 儷ᙯ昀时死区漜控ࠀ）흐设≽）值 时 控

ࠀ

输死 区
目 名目目

F输
目

值时㉐死 值
名

调 复

2P Q%

#�

Q3

调 儥 时 ㉐ 儳⸀调 儥 区漜调 儥 区调 儳

^’gr
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通过 PID 组选择，选择用于控制的 PID 参数。

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 PID PID 组选择 0：第 1 组
1：第 2 组
2：第 3 组
3：第 4 组

在 PID 组中设定相应的 PID 参数。

目录名 组名 项目名 设定值

PID 组设置 PID 比例带 1 30

积分时间 1 240

微分时间 1 60

比例带 1（冷却侧） 30

积分时间 1（冷却侧） 240

微分时间 1（冷却侧） 60

比例带 2 30

积分时间 2 240

微分时间 2 60

比例带 2（冷却侧） 30

积分时间 2
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执行自整定的场合，选择自整定的种类可获得与对象的控制特性符合的自整定结果。

目录名 组名 项目名 设定值

高级设置 PID 自整定算法 0：常规
1：立即
2：稳定

下图曲线表示的，使用根据各种自整定求出的 PID 常数后的控制结果的差异。

当使用第一通道，温度设定值为 1000，表示 100.0℃，自整定偏差设置为－300，表示－
30.0℃，（自整定偏差默认为 0℃） 此时 MTCW 将在 70.0℃进行自整定。自整定时，被控
温度将会出现振荡，为防止温度超过设备允许的温度，应选择合适的自整定偏差。

目录名 组名 项目名 设定值

控制设置 基本

输入类型选择 1.K 型

设定值 1000

控制周期 2

控制方式 2：PID

自整定偏差设定 -300

自整定(监控界面) 1：开始

图 4-5 自整定

ɻ ɻ ɻ ɻ
ɼ

ɼ
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：

功能 CH1 CH2 CH3 CH4

省能源时间比例 1.使用 1.使用 1.使用 1.使用

省能源延迟时间 10 10 10 10

注侧/辅侧选择 主侧 辅侧 主侧 辅侧

时间比例辅侧通道 通道 2 通道 2 通道 4 通道 4

注意：主侧与辅侧通道只能一对一，不能一对多。上述例中，通道 1 为主侧通道，对应于辅

侧通道通道 2，通道 3 为主侧通道，对应于辅侧通道通道 4。

同组内，主侧/辅侧选择为“0：主侧”时，将在其组内的时间比例周期的最初产生输出。
主侧通道号必须小于辅侧通道号，一路主侧对应一路辅侧，辅侧后面不能跟辅侧。

在主侧输出设定。为了使辅侧的输出与主侧的 ON 不要重复，在主侧输出变为 OFF 并经过
了省能源延迟时间后才开始输出。这是由于执行器的动作有延迟，避免与时间比例输出的

ON 状态重合的原因。如 4-7 图中 A 的部分。

图 4-7 省能源延迟时间

使用省能源必须 ɼ
导致

将 ɼ
ɼ

ɼ
ɼ

ɼ
ɼ
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对指定的通道的操作量（MV）进行比率或偏置运算后，可以对输出量进行分支，并向多个
通道输出，比率单位 0.1。

目录名 组名 项目名 设定值

高级设置 功能

操作量输出比率 10

操作量输出偏置 0

输出量选择 0：MV1
1：MV2
……
14：MV15
15：MV16

各通道的输出关系图如图 4-8 所示。

图 4-8

ɼ

通道 1~3 使用输出量 MV1，比率为 1.0、0.8、0.6，偏置为 0.0、1.0、2.0。通道 4 用

㓡

用

.8

M 用

各道

关系图如通
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报警时， 、
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图 4-10 多段设定值执行示意图

MTCW 的输入通道特性为通道模拟输入温度 A 与通道数字输出 D 之间的线性关系，可由用
户设置。每个通道可以理解为图 4-5 所示的模型。由于其为线性特性，因此只要确定两点
P0（A0，D0）、P1（A1，D1），即可确定通道的特性。其中，D0 表示模拟量输入为 A0 时
通道输出数字量，D1 表示模拟量输入为 A1 时通道输出数字量。

图 4-11 MTCW 通道模型及特性设定
设置通道特性的目的是为了调整模块的现场线性误差，由于模块的使用的环境温度的不同及
使用补偿电缆（连接电缆）的原因，会给 MTCW 的测量结果带来误差，用户可以通过设定
通道特性来消除此类误差。
考虑到用户使用的简便性，且不影响功能的实现，将 A0、A1 的值固定为当前模式下，模
拟量的 0 点和该模式的范围的最高点，也就是说图中 A0 为 0，A1 为当前模式下的温度值
的最高点，用户对此两项设置的写入无效。如当输入类型选择 3：K 型 时，A0 为 0，A1 为
12000。若不更改各通道的 D0、D1 值，仅设置通道的模式，那么，每种模式对应的特性
如图 4-12 所示。
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1．上限输入值告警
当测量值（PV）比告警设置值大时发出告警

图 4-14 上限输入值告警示意图
2．下限输入值告警
当测量值（PV）比告警设置值小时发出告警

图 4-15 下限输入值告警示意图
3．偏差上限告警
当偏差值（＝测量值 PV－设定值 SV）比告警设置值大时发出告警

图 4-16 偏差上限告警示意图（偏差值为正）

图 4-17 偏差上限告警示意图（偏差值为负）





36

ɻ

1． 在电源接通时，基本告警，即不带等待功能的告警将被触发，如图4-22所示。

图 4-22 不带等待的偏差下限示意图

2． 等待告警在基本告警的基础上加上了等待功能，即忽略电源接通时的测量值触发的告

警，直至测量值下次触发告警，如图4-23所示。

图 4-23 带等待的偏差下限示意图

3． 而再等待告警则在等待告警的基础上多等待一次，即忽略电源接通时的测量值触发的告

警（等待）和设定值改变时的测量值触发的告警（再等待），直至测量值下次触发告警，

如图4-24所示。

图 4-24 告警再等待示意图
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根据“CT 匝数”与“CT 电流穿过次数”可变更测定电流范围与监测数据范围。测定电流范
围与监测数据范围如表 4-4 所示。
超过监测数据范围上限的场合，电流值被限制在监测数据范围上限，发生 CT 输入异常报警。

表 4-4 电流测定、监控数据
匝数

电流穿过次数
100 匝 500 匝 1000 匝 2000 匝 4000 匝

1 次 0.1~6.2A
(0.0~6.8A)

0.2~31.2A
(0.0~34.4A)

0.5~62.5A
(0.0~68.8A)

1.0~125.0A
(0.0~137.5A)

2.0~250.0A
(0.0~275.0A)

2 次 0.1~3.1A
(0.0~3.4A)

0.1~15.6A
(0.0~17.2A)

0.25~31.3A
(0.0~34.4A)

0.5~62.5A
(0.0~68.8A)

1.0~125.0A
(0.0~137.5A)

6 次 0.1~1.0A
(0.0~1.1A)

0.1~5.2A
(0.0~5.7A)

0.1~10.4A
(0.0~11.5A)

0.2~20.8A
(0.0~22.9A)

0.4~41.6A
(0.0~45.8A)

上段：测定电流范围
下段：监测数据范围

ɼ ɼ

表 4-5 测定电流范围

匝数
电流穿过次数

100 匝 500 匝 1000 匝 2000 匝 4000 匝

1 次
7.7A
(11A)

31A
(44A)

77A
(110A)

155A
(220A)

311A
(440A)

2 次
3.8A

(5.5A)
15A

(22A)
38A

(55A)
77A

(110A)
155A

(220A)

6 次
1.2A

(1.8A)
5.2A

(7.3A)
12A

(18A)
25A

(36A)
51A

(73A)

上段：电流有效值
下段：电流峰值

0：始终检测电流的场合

使用“过电流检测电流值”功能可检测电流的上限异常，使用“加热器断线检测电流值”功

能可检测电流的下限异常。
在“始终检测电流周期”中设定的周期内测量电流，更新“输出 ON 时电流”。此时的“输
出 OFF 时电流”的值始终为-10（未测量状态）。
1：加热器断线检测场合

使用“输出 ON 时电流”功能可检测加热器断线和过电流，使用“输出 OFF 时电流”功能

可检测短路。

每 100ms 周期与指定的输出端子的 ON/OFF 状态同步，更新“输出 ON 时电流”和“输出
OFF 时电流”。
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CT 测量等待时间是从输出 ON/OFF 发生变化到开始测量电流值的这一段时间。输出的
ON/OFF 发生变化，经过测量等待时间后，开始电流值的测量。

图 4-29 CT 更新时间

OUT 端子的 ON/OFF 的输出状态持续时间大于“100ms+CT 测量等待时间”时，将进行“输
出 ON 时电流”/“输出 OFF 时电流”的更新。OUT 端子的 ON/OFF 输出状态持续时间小于
“100ms+CT 测量等待时间”时，将不进行“输出 ON 时电流”/“输出 OFF 时电流”的更
新。此时“输出 ON 时电流”/“输出 OFF 时电流”保持前次的值。
缺省值：30
设定范围：30~300（ms）

ʉ ʊ ʉ
ʊ ɼ

请在“CT 匝数”项目中，设定与本机连接的 CT 匝数。
缺省值：100
设定范围：100~4000（匝）

ɼ

请在“CT 电流穿过次数”设置中，设定穿过次数。
缺省值：1
设定范围：1~6（次）

图 4-30 所示电流穿过次数 2 次，设定为【2】。

图 4-30
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输出 ON 时的电流值小于设定值的场合，则检测为加热器断线。设定为“0：始终检测电流”

的场合，检测功能将停止。
缺省值：0
设定范围：0~5500（100mA）

CT 动作为“0：始终检测电流”的场合，可以把加热器断线检测电流值设定作为下限，检测
电流下限值异常。
请把设定值大致设在正常时与断线时的中间点。

设定值 =
正常时的电流值 + 断线时的电流值

2

输出 ON 时的电流值大于设定值的场合，则检测为过电流。设定为 0 的场合，检测功能将停
止。
缺省值：0
设定范围：0~5500（100mA）

CT 动作为“0：始终检测电流”的场合，可以把过电流检测电流值设定作为上限，检测电流
上限值异常。
请把设定值大致设在正常时与断线时的中间点。

设定值 =
正常时的电流值 + 过电流的电流值

2

输出 OFF 时的电流值大于设定值的场合，则检测为短路。设定为 0 的场合，检测功能将停
止。
缺省值：0
设定范围：0~5500（100mA）

CT 动作为“0：始终检测电流”的场合，短路检测电流值的设定无效。
请把设定值大致设在正常时与断线时的中间点。

设定值 =
正常时的电流值 + 短路时的电流值

2

加热器断线检测、过电流检测、短路检测设定共通的回差。
缺省值：0
设定范围：0~5500（100mA）
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加热器断线检测、过电流检测、短路检测设定共通的延迟时间。
缺省值：0
设定范围：0~1000（100ms）
此种延时定时器按表 4-6 条件进行启动/复位。

表 4-6 启动/复位条件

检测种类 启动条件 复位条件

加热器断线检测 输出 ON 时电流 ≤
加热器断线检测电流值

输出 ON 时电流 ＞ 加热器断
线检测电流值 + 回差

过电流检测 输出 ON 时电流 ≥
过电流检测电流值

输出 ON 时电流 ＜ 过电流检
测电流值 - 回差

短路检测 输出 OFF 时电流 ≥
短路检测电流值

输出 OFF 时电流 ＜ 短路检测
电流值 - 回差

“0：始终检测电流缺终的

偑动复值缺件启⫇时◵缺终路者

ms

器检检流。
“

者

：加热器断线检测

漡 的缺的的偑动复值缺件启⫇时◵缺围条时缺流的O䀑动路检的OT焀潠FF路者ms器流检流。
加热器

断线检测缺之复热检之复㛵时庛出ON时缺电复热条时缺流的O䀑动路检缺庛路F。ON

路器器流延时定时器。行过的过电复检测之之复热㝀之⣬条时庛出ON时之电复热㛵时仵条的O䀑动峵检之庛路F。 ON路器器流延时定时器。短路检测缺之路的检之复㛵时庛出OFF
时缺电N的条时缺流的O䀑动路检缺庛路之检OFF。器器流延时定时器。ɺ加热器断线检条之缺的的缺≤4N僃者加F�MoÇoáPÃ
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作为 CT 值未检测状态下的恢复条件。未检测恢复条件为 1 时，则系统处于检测状态。为 0
时，系统则处于未检测的状态。在“加热器断线检测”、“过电流检测”、“短路检测”发
生报警时，“加热器断线检测”、“过电流检测”、“短路检测”置为 OFF（解除状态）。
未检测恢复条件自动置 0，当外界没有消除装置的异常状态而将“未检测恢复条件”置 1，
此时“未检测恢复条件”置 1 无效。只有先消除外界装置的异常状态，再将“未检测恢复条
件”置 1，“加热器断线检测”、“过电流检测”、“短路检测”才会置为 ON（检测状态）。

“电流检测使能”是电流检测开始/停止的控制开关。当“电流检测使能”置 1，电流检测
功能开启。当“电流检测使能”置 0，电流检测功能关闭。

在“0：始终检测电流”的场合，测量周期以 100ms 为单位进行设定。
在“1：加热器断线检测”的场合，测量周期固定为 100ms，本项设定无效。
缺省值：1
设定范围：0~32000（100ms）

在“加热器断线检测”、“过电流检测”、“短路检测”发生报警时，为保护设备不被损坏，
MTCW 控制输出强制关闭。若在“加热器断线检测”、“过电流检测”、“短路检测”发
生报警时，仍希望 MTCW 继续输出，则将“报警输出强制使能”置 1。
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第五章 MTCW 温控助手使用说明

本章主要介绍了 MTCW 温控助手工具的安装和使用说明。

ɼ
ʉ ʊɼ

ɼ
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请根据实际温控器型号和站号选择相应的设备型号和站号。

温控器助手可以通过两种通讯方式与温控器建立连接。分别为串口通讯和以太网通讯。

（1）串口通讯

点击设置->串口通讯设置
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（2）以太网通讯

点击站点名称->修改站点

选择目录名->选择对应的组名->选择需要设置的项目。
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控制设置界面可以设定温控器控制的基本参数，例如输入类型、控制方式、控制周期等。

PID 组设置可以配置温控器的四组 PID 参数。
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省能源功能配置界面
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高级设置中是当用户有需要可选的功能。例如区域 PID、比率偏置、输出量选择等。
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右键点击站点，选择设置上载/监控密码，上载密码为六位数字密码。
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右键点击站点，选择隐藏 PID，注意，一旦隐藏 PID，PID 参数将不可见，隐藏 PID 操作不
可逆，需要解除必须恢复出厂设置，所以请谨慎使用该功能。
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第六章 运行检查

本章介绍了MTCW的例行检查和故障检查的方法。

1.检查模拟输入不想是否满足要求。
2.检查 MTCW 接线端子是否可靠插入。
3.检查提供给 MTCW 的 24Vdc 电源是否过载。
4.检查应用程序，确保应用中选择的是正确的操作方法及参数范围，特别注意对于有特殊时
序的 BFM 区需按照规定时序操作。

如果 MTCW 运行不正常，请检查下列项目。

点亮：24Vdc 电源正常；
熄灭：24Vdc 电源可能故障；若 24Vdc 电源正常，则 MTCW 故障。

高速闪烁：MTCW 运行正常；
慢速闪烁：检查“错误状态字”中的信息；
常亮或熄灭：MTCW 死机。
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第七章 参数地址
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设置 2108

2116

2109

2117

2110

2118

2111

2119

2112

2120

2113

2121

2114

2122

2115

2123

R/W Y

2140

2148

2141

2149

2142

1
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4202

4203

4204

4262

4270

4263

4271

4264

4272

4265

4273

4266

4274

4267

4275

oÇ oÅ oÉ oÈ

漀9᠀
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加热侧积分时间
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表 7-2 错误状态信息

3612 的位状态 定义 开（1） 关（0）

b0 错误 当 b1～b7 任何一个错误发生时，此
标志位为 1

无错误

b1 保留 － －

b2 硬件故障 AD 转换器或其它硬件故障，所有通

道 A/D 转换停止
硬件正常

b3 设定参数值错误 MTCW 内部参数出现错误时，该标
志位将变为 1。

数据备份正
常

b4 冷端温度补偿错误 冷端测量温度异常 冷端正常

b5：保留 － － －

b6：保留 － － －

B7~b15：保留 － － －

3613 为断偶错误。16 位对应 16 路通道，b0 对应第一路，b1 对应第二路。以此类推。当某
一路发生断偶报警，对应位置 1，恢复正常对应位置 0。

�Ê „ _ç :o �X

D7- 标ᷬ

䙊

错娅　态信息⋜状态定义开（1）关（，）
b

，

~

（13）数╮娍븀，愤㩯䚃1时ᷬ时）无错误b 障~b15（13）6 报2㩯䚃1时ᷬ数）无错误b，
~

（D）⋿偶报2㩯䚃1풕时ᷬ数）无错误b 障~b15（D）ᷬ㩯报2㩯3ᷬ测3㩥无错误置䙊婌数䙊㩥错嫦␀ᷟ错婅ᄀ-풕ᴢ。16䙊冷端温端。ڈⵈṅᄀᷮ对ꌄ置䙊漀 澈阀关漺愀潌置

。

3 6 䙊䙊3 。䙊3 0䙊31＞�漴漺漫一路-풕漦漨应。路。B潰对应通道1，B潰对应通道B，。此B 侕任潰䙊通㲄㲄㲄ⵈ对ꌄ时䙊漀䨀应52㴢ᱵ3 应濒持应F�
，任应ڈⵈ 时省应任㩥生断㠵。漺愀-.ᱵ30D，应潀�ⵈ任通第二路ڈⵈ发生断 报警任通侕ⵈ生断任ᘀڈ 对ꌄ应对应110。对应昀漨对应。6对应11愀警 0。对应11 伀对应115ᷮ通对应）。0。数ᷮ通2 栵�漺ᷮ报2ᷮ对应栠ᷮ ὼᷮ通 延漺ᷮ对ᷮ应。㑈ᷟ搐煔䙁⠀䙁⠀ 延漺ᷮڈⵈ对ᷮ应。障ᷮ ὼᷮ瘀漺ᷮ对应漀障ᷮᷮ通
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4194~4197：远程 IP（192.168.1.200）
4198：远程端口（8080）
4199~4204：MAC 地址
*
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